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Patentanspriiche 



1. Stcuereinrichiiing fur cinen Vldeo-Synchronisa- 
;or mh einer Einsiellanordnung zur Wahl der Lage 
des Bildes hn Abusiraster mittels Vcrschiebung 
des Video-Bildez in einer Ebene in eine erste vorge- 
gebene SteKuiig. gekennzeidmet durch eine Spci- 
cheranordming (50. 60, 62, 63) zur Aufnahme und 
Speichemng der die Ortskoardinatcn der ersten 
vorgegebenen Stellung betreffendeo Information 
undzum Abruf dieser Information. 

2. Stcuereinrichtung nach An^^na- 
zeichnel durch mehrere Spetcher (60, 62, 6S) zur 
Aurnahmc und Speichemng von Information einer 
Vlelzahl von vorgegebenen Stellungen. 
3 Stcuereinrichtung nach Anspruch 1 und/oder z. 
gekennzeichnei durch eine (fcergangssteuerung 
?4» zur DurchfOhrung einer Bewegung des Bi.des 
von ciner*«rgegebenen Stellung zu einer anderen 

4. Sieueremrichtung nach emem der Ansprucne 1 
bis 3 dadurch gekennzeichnet dafl die Obergangs- 
steuerung (42) zur Realisierung einer Bewegung in 
elnem Trgegebenen Periodenbereich vanabel 

rstcuc^nrichiung nach einem der AnsprOche 1 
bis 4. dadurch gekennzeichnet daB die Speicheran- 
o^ng (50; 60. 62. 63) die ein Bild voller GroSe 
bcircf rende Informaiion speicherL 
€. Sieuerein-chiung nach etnenv fer AnsprOche I 
bis 4. dadurch gekennzeichnet- daB *e Speicheran- 
ordnung (50; 60, 62, 63) die ein kompnnuertes BUd 
betreffende Information spetchert. 
7. Stcuerrinricluungni^ 



hall mil dem Typ DFS 3000 ubereinsummi). Dabei ist 
auch die MSglichkeit einer Bfldtornpression auf ein 
Viertel der BildgrOBe M^^. 1 ^^ 
se die GB-PS 15 76 1 17 oder US-PS 41 52 719). Die 
5 Bewegung des komprimierten Bildes kann durch eine 

cum ones zusanimengesemen Bildes aus zwe- oder 

,o einem Teil von zwei oder mehr durch d.e VUeoag^le 
reorasentierten Bildem. wobei die Grenzen zwischen 
de« *K horizontal*, vertikale oder diagonals gera- 
de limen rind. Diese Art der Bildkombmauon wird als 
£ltad«<£nniu bezeichnet. Wo dieGrenze vorhanden 
,5 £ u «l lediglich ein Teil jedes der Bilder achtbar. wobe. 
dteGfdBe dieses Teik durch die Lage oer ■ Grenze rest- 
JSegiist. Dabei konnen die Slgnale jedoch acht m 
hiendeiner Form verarbeitet werden urn d.e GrSBe de* 
BMtt auf diejenige Gr6Be des for des zur Verfugung 
^ .t.fc-BdenTeslsdesSchirmszureduzieren. 
" "iri dieser bekannten Bnrichtung nach der 

halwng wird ein Hebel solange be*"* 1 - b " ™* *f 
GrenJ in der gewiinschtcn Stellung befinde De, .He- 
bel dient zur Erzeugung von Signalen. die *° ord ' na 
ten angeben. welche in einem Puller zwuchengespe.- 
rtert werden. Dies d.ent jedoch dazu. e.nen Vergle.cn 
mTden koordinaten des abtastenden Strahls durchzu- 
mhrea nicht aber. diese Daten spg«er durch e,n« > Bedie- 
mwgsperson wieder abzurulen. Wenn durch den Vcr- 
gleicb eine Koinzidenz festgestelll wird so erfolgt j der 
blende SchniH. wobei mittels eines Schalters auf e ne 
SeVideosignalquelle von anzuzeigenden Sjgnalen 
umgeschaltet wird. Die mil einer derartigen E'^htung 
^alUierendenElfek^^^ 



zumEinfrieren des Bildes for eine vorgegebcnePe^ 
riode und durch eine Anderungssteuerung QA) zur 
Anderung des cingefrorenen Bildes nach emer vor- 
gcgebenen Pcriode. . . , 

8. Stcuereinrichtung nach einem der Anspmche l 
bis 7. dadurch gekennzeichnet. daB die Ajnderungs- 
sicucrung (34) zur Realisierung einer vanablen An- 
demngsperiode variabel ausgebildet ist. 

9. Sicucremrlchiung nach einem der Ansprflche I 
bis 8, gekennzeichnet durch cine Einnchiung (45) 
X ur auiomatischen Taslung zwecks automalischcr 
Zcmricrung der Stellung des Fcrnsehbildes. 
ta Sleuereinrichtung nach einem der AnsprUche I 
bis 9 gekennzeichnet durch erne Ausbtldung als 
Fcrnsteueranordnung. welche ubcr Koppelanord- 
nungen (73, 74) an das Synchronisaltonsgerat ange- 
koppelt isL 

Beschreibung 



Die voriicgendc Erfindung betriffi eine Stcuereinrich 
tung Tor cincn Vidco-Synchronisator nach dem Oberoe- 
griff des Patcntanspruchs 1. 

Bildspcicher-Synchronisatorcn (beispielsweisc Typ 
<DFS 3O0O der Anmelder^.werden in der ^ f crn « nl «^; W r 
nik bcispieliwcise m Nordamenka und Europa benutzt 
Tsiche Szu beispielsweise die GB-PS 15 71 124 oder d.e 
US-PS 41 01 939 bzw.die dazu korrespondier-mde DE- 

PS olShronisator DFS 3000 besitzi die M6g!ich. 
kcit, ein Bild in clncm Bildspctchcr emzufneren (sichc 
dazu beispiebweise den Prospeki fOr den Synchroni^ 
lor DFS 3005. der far den in Rede stehenden Sacnvcr- 



ell durch ein weueres cmw CU i=. » 

ler oder diagonaler Richiung zu ersetzen. oder Telle von 
vier Bildern miteinander in jeweiU einem gesonderien 
Suadranten eines Ausgangs^bildes ,u kombimeren 
Zwar werden bei dieser bekannten Einnchiung auch die 
,o Koordinaten des Hebels zwischengespeichert, 

Vergleich mil den Koordinaten des abustenden Strahls 
zu ermoglichen. Diese Koordinaien konnen jedoch 
nich^der Weise gespeichert werden. urn spater w,c 
SeTabgerufen zu werden. Die Koordinaten werden vicl- 
45 mehr im Pufrer durch neue Koordinaten crsctz.t. wena 
die Stellung des Hebels cinmal geandert w«rd 

Der vorliegendcn Erfindung hegt d.e Aufgabc /.u- 
grunde. zus&lzliche Sieuermoglichkeilen fur emen Syn- 
chronisator zu schaffen. welche sich auch zu dessen 

50 ¥C D^Z^ bei einer Steuereinnchtun, der 
eingangs gefannien An erfindungsgemSB durch die 
Merkmale des kennzeichnenden Tetls des Pateman- 

ss ^AuSesfauS ErHndungsgcdankens sind in 

Untcranspruchen gekennzeichnet. 

Die Erfindung wird im folgendcn unhand von m den 
Figuren der Zeichnung dargestetlten Ausrohrungsbci- 
spielennahererWuieri.Eszeigt . 

Pte iein Blockschalt bild ein ei bekannten Synchroni- 
^fedrden eine erfmdungsgemaOc Steucreinnch- 

limg verwendbar tsl; . , 

i Rg.2 typische manuelle Steuerungen der Einnch- 

lU nit.3 eine Schaltungsanordnung zur Voreinslcllung 
und zum Abrufcn dcr Bildstellung bei cmer crfmdungs- 

gC Sf^^^ ci " cr Hcbelstcucrung. * 
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ner AnderiuigsmtervaUsteuening und einer Obergangs- 
zeitsteuerung; und 

Fig. 5 eine ein Mikroprozessor-System enihaltende 
Anordnimg zur ReaJisierung dcr Funktionen der Steuc- 
rungen gemaB Fig. 2. 

Fig. 1 zeigt den Aufbau eines Synchronisators vom 
Typ DFS3000. Ein Videoeingangssignal wird in einen 
Eingangskorrekturverstarker 10 eingespeist welcher 
seinerseits eiue einen Schreibtaktgenerator 12 steuem- 
de Synchrontrennstufe II speist Das Ausgangssignal 
des Schreibiaktgenerators wird von einem Analog-Di- 
giialkonverter 13 aufgenommea welcher das Videosi- 
gna! vor Speicherung in eincra BUdspeicher 14 in eine 
digitale Form uberfuhrl. Bn weitercs Ausgangssignal 
des Schreibiaktgenerators 12 wird in erncSpcichersteu- 
erstufe 15 eingespeist welche die Operationssequenz 
des Speichers 14 steuert. Das SpeicherausgangssignaJ 
wird von einem Digital- Analogkonverter 16 aufgenom- 
men. welcher durch Taktsignale von einem Lesetaktge- 
nerator 17 gesteuert wird. der seinerseits Synch ronim- 
pulse von einem Synchronimpulsgenerator 18 erh&lL 
Das analoge Ausgangssignal des Konverters 16 wird 
von einer Ausgangsprozessorstufe 19 aufgenommen, 
welche das zusammengesetzte Videoausgangssignal des 
Synchronisators abgibL Der Synchronimpulsgenerator 
18 wird direkt Ober extern erzeugte HilfstrfigersignaJe 
und Synchronsignale oder durch ein Ausgangssignal ei- 
ner Ausgangs-Synchrontrennstufe 20 gesteuert, welche 
ein zusammengesetztes VideosignaJ aufnimmt. 

Mit Hilfe der Speichersteuerstufe des Synchronisa- 
tors ist es moglich. das BiW im Bildspeicher einzuf rierer 
Mit dem Synchronisator ist eine Bildkompression da- 
durch moglich, daQ lediglich ausgewahlte Bildpunkt- 
Tasiwerte gespeichert werden, wobei fur den Fall. daQ 
jeder zweiic Bildpunki nicht gespeichert wird (sowohl 
in Horizontal- als auch in Venikalrichtung). ein Bild mit 
dcr GroBe von einem Viertel erzeugt wird. Mil Hilfe 
eines Bildkompressors 23 ist es mdglich. dieses kompri- 
miene BiH mittels Stellenwahlern 24 bis 27. welche die 
Bildpunkt-ZIhleradressen steuern, in jedem von vier 
Quadra men zu speichern. Mittels einer Hebelsteuerung 
28 kann das Bitd mit der GrOBe von einem Viertel an 
jedc Stelk im normalen BildgroBcnbereich bewegt wer- 
den. wobei durch Bcwegung des Hebels die einschlagige 
variable Adresse festgelegt wird. 

An die Speichersteuerstufe des bekannten Synchroni- 
sators ist eine Fernsteueranordnung 30 ankoppelbar. 
um zusatzlich zu den oben beschriebenen Standard- 
funk tionen zusatzlich t Funktionen an einer vom Syn- 
ch rontsa lor entfernten Sielle (beispielsweise im Studio- 
mischer) durchzufGhren. welche bis zu einige hundert 
Meter vom Synchronisator cntfernt scin kann. 

Eine typischc Ausgesialtung der manucllen Steuerun- 
gen fur die Anoionung 30 ist in Fig. 2 dargestelU. 

Ein Bildeinfrierknopf 31 isi far Einfrierkennzeichnun- 
gen vorgesehen. Ein Halbbild-Einfrierknopf 32 diem 
zum Stoppen von sich schnell bewegenden Objekten im 
Bild. Weiterhin ist ein Anderungssteuerknopf 34 vorge- 
sehen. welcher die Auswahl eines variablen Anderungs- 
intervalls ermogiichl, um das emgefrorene Bild automa- 
lisch'zwisehen einer Folgefrequenz von beispielsweise I 
pro Sekunde bis unendlich (d h. halten) zu andern. 

FOr die komprimierte Bildposition sind fOnf Voraus- 
wahlknflpfe 33 vorgesehen. Durch DrUcken dieser 
Knopfc ist nicht nurdie Kompressionsfunktion wahlbar. 
sondern es ist auch die Moglichkeit gegeben. am Beginn 
des Fernsehprogramms vorgewahlte Stellungen zu 
spcichern. so daB diese Stellungen im Bedarfsfall durch 



die Bedienungsperson wieder abgerufen werden kon- 
nen. Damit wird ein OberhSren des Programms vor dcr 
Aussendung mit derSicherheii mdglich, daQ die gewahl- 
te Sequenz naturgetreu wiedergegeben wird. wenn die 

5 Bedienungsperson bei Sendung von Vorgang auf Vor- 
gang Obergeht Die gewlhlte Position wird lediglich 
durch Drucken des entsprechenden Knopf es abgerufen. 
wobei die Ldschung dieses Effektes fOr die RQckkehr 
auf normale GrdBe und die Position durch erneuie*: 

io Drucken des entsprechenden Knopfes bewirki wird. 
Die SpeichennOglichkeit wird beim Oberh&ren in Ver- 
bindung mit einem "Live~-itnopf 36 und einem Einsiell- 
hcbel 47 gewShrleistet Die Bildposition wird bei ge- 
drOcktem Uve-ICnopf 36 durch Andcrung der Sic Hung 

is des Hebels 37 fesigelegL Ist auch einer der Vorwahl- 
kndpfe 33 gedrOckt, so wird die Stellung des Hebels fOr 
einen spatcren Abruf gespeichert. 

Es ist weiterhin auch moglich, ein voiles Videobild 
entsprechend dem Vorgang bei einem kompri mierten 

20 Bild durch den Hebe! 37, durch !>Qcken eines Live- 
Knopfes 38 und eines von funf VorwaMknopfen 35 zu 
bewegen und zu speichem. Durch DrOcken lediglich des 
Live-Knopfes 36 oder 3S ist es mDglich, lediglich eine 
Live-Stellungssteuerung durchzufOhren.ohne daB dabei 

25 von drra Vorwahlknopfen 33 und 35 Gebrauch gemacht 
wird. Zwei Kndpfe 40 und 41 dienen zur Ahschaliung 
der X- bzw. y-Achse des Stellungshebels, wodurch ein 
glatter Live-Schwenk in einer einzigen Richtung m6g- 
lich wird. 

30 Ein Obergangs-Zeitsieuerknopf 42 isi vorgesehen. 
um die Auswahl der Schwenkdauer von einer vorgege- 
benen Stellung in eine andere durch einen Produzenten 
zu ermoglichen. Die Dauer kann lypischerwcise so vcr- 
andert werden. daB der Schwenk augenblicklich oder in 

35 einer Zeil von bis zu mehreren Sekunden erfolgL Ande- 
rerseiis kann auch die Geschwindigkctt variicrt werden. 

Wciterhin ist ein Knopf 45 fur eine automalische Ta- 
siung vorgesehen. Diese automalische Tastung erleich- 
tert die Arbeit fOr einen Kameramann. Mil dieser Steue- 

40 rung isi es moglich, das Zemrum des Chromatastberci- 
ches zu messen, wenn das Chromatastsignal in den Syn- 
chronisator eingespeisi wird und die richtige Lagc fllr 
das uber das Tast signal zu zentrierende komprimicne 
Bild bercchnet. so daB das komprimie'ie Bild ^utoma- 

45 tisch folgt. wenn die Kamera schwenkL Der Knopf fQr 
die Tastung wird also verwendet wenn ein Chromatasi- 
signal in den Synchronisator eingespeisi wird und der 
Produzent ein komprimi erics Bild untcr Verwcndung 
einer dcr funf Vorwahlkn6pfe n ah e rungs weise liber 

so dem Tastbereich zentriert hat. Durch Drucken des 
Knopfes 45 fQr die automalische Tastung wird sicher^e- 
stellt daB das komprimierte Bild automation abcr dem 
Tasibereich zentriert wird, auch wenn sich dieser Tast- 
bereich bewegt Die verschiedenen oben beschrietencn 

55 KnOpfe kdnnen eine Lampe enthalten. um ihrcn ge- 
druckten Zustandeindeutig anzuzeigen. 

Eine Schaltungsanordnung zur Voreinstellung dcr 
Position eines k^mprimiertcn Bildes nach Fig. 2 ist in 
Fig. 3 dargestellL 

go . SieUungsdaten von der Stellungshebelsteuefung 37 
.kOnrien Ober einen Live-Schalter 36 direkt in den Syn- 
chronisator eingegeben werden, so daB der Stellungshc- 
bel im an sich bekannten Live-Beiricb arbeiicu Wird 
jedoch der Vorein^ellschalter 33 geschlossen. so wer- 
65 den die Stellungsdaten in einen Speichcr 50 eingegeben. 
in dem sie gespeichert werden. Werden die Siellungsda- 
len wieder abgerufen. so werden sic in den Synchronisa- 
lor eingegeben, um die Bewegung in diese Stellung 
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5 6 
durchzufflhrcn. Die Eingabe und das Abrufen fdr den beschrieben. 

Speicher konnen durch den VoreinstcllschaUer 33 Das Mikroprozessor- Programm wird in der Weise 
durchgefOhrl werden. Der Speicher kann entweder ein geschrieben. daB durch DrQcken des emsprechenden 
Analog- oder ein Digitalspeicher seiit, was von der An Auswahlknopfes und durch Bewcgcn der Steltungshe- 
des Ausgangssignals der Stellungshebelsteuerung und s belsteuerung cine Speicherung der Stelle flir das kom- 
der Eingangssignale del Synch ronisa tors abhKngL Urn priwierte oder voile Bild gew&hrletstet wird, um eine 
die Funkitonen der Anordnung nach Hg. 2 durchf flhren Be wegung des Bitdes von emer Stellung zu einer ande- 
zu konnen. sind fOnf derartigc Sch alter 33 und Speicher ren in einer durch die variable Gbergangssteuejrung ge- 
50 fQr die Stellung cincs komprlmienen Bildes und fOnf wflhlten Zeit durchf Qhren zu konnen. 
cnivprcchende Anordnungen fur die Stellung cines vol- io Ein weiierer Vorteil des Mikroprozessor-Systems be- 
Ion Bildes crrorderlich. stehl darin, dafl das Programm in der Weise geschrieben 

Obwohl cine derartigc Anordnung nllein durch fest werden kann. daB eine nicht-lineare Bewegung des Bil- 
vcrdrjhtete Komponenten aufgebaut werden kann, ist des von emer gespeichenen Stelle zu einer anderen 
cs zweckmafligcr. ein Mikroprozcssor- System mit zuge- moglich ist. Auf diese Weise kann eine Bildbewcgung 
horigen Schaltungen zu verwenden, um die oben crliu- 15 realisiert werden. welche dcrjenigen entspricht. die bci 
tcrtcn Funktionen durchflihren zu konnen. Ein derarti- Beschleunigung und Abbremsung der gesamien Kame- 
ges System wird nachfolgend anhand von Fig. 5 be- ra durch einen Kameramann entsteht. Auf diese Weise 
schneben. sind die ReeKt&ten cesser nachzubilden. 

Fig. 4 zcigt AusfQhrungsformen filr die Stellungshe* We variable Obergangssteuerung wird dadurch er- 
belsteucrung. die Steuerung der Anderungsintervallc 20 reicht* daB das Programm in lnkrementen von einer 
unddieSteuerungderObergangszeiten. Stelle zur anderen zflhlt. Wird eine solche Zihlung als 

Dtc Stellungshebelsteuerung 37 enthalt zwei variable Adresse des Bildes in den Synchronisator eingespeisl so 
Widerstandc fOr die Vertikal- bzw. Horizonialstellung. ergibt sich an Stelle von AugenblickssprOngen eine glat- 
Dic Xnderungsintervalistcucrung 34 enth&H cinen va- te Bewegung von emer Stelle zur anderen. Das Konzept 
riablcn Widerstand. welcher einen einfachen (nicht dar- 23 der nichMinearen Bewegung kann dadurch realisiert 
gestellten) Zeittaktkreis steuert, der auf die Einfrierlei- werden, daB eine nicht-lineare Transferfunktion im Pro- 
ttingcn arbeitct. Die Obergangszeit- bzw. Gcschwindig- gramm £-alisicrt wird. so daB durch das Hauptpro- 
kcitssteuerung 42 enthalt ebenfalls eincn variablen Wi- gramm geforderte Hneare Vektoren "gebogen" werden. 
dcrstand. welcher einen einfachen (nicht dargestelllen) um sich am Beginn und am Ende des Prozesses langsa- 
Sagczahnkrcis steuert. welcher den Bctrag festlegt mit 3d merzu bewegen. 

dem sich die die Stellung steuernde Spannung von einer 

Stellung 2ur anderen andern kann. Die Steuerungen er- Hlerzu 4 Blatt Zeichnungen 

hallen von einer analogen Pr&ztsionsquelle 52 eine 
Spannung. welche aus der Steueranondnung oder aus 
dem Synchronisator abgenommen werden kann. 33 

Ein Mikroprozessor- System zur Durchfuhrung der 
oben genannten Steuerfunktionen ist in Fig. 5 darge- 
stcIlL Das HerzstQck dieses Systems wird durch eine 
Mikroprozessoreinheit (MPU) 60 gebildet (beispiels- 
wcisc Typ 6800 von Motorola). Ein Speicher mit wahl- 40 
fretem Zugriff (RAM) 62 (beispielswelse Typ 6810 von 
Motorola) ist an die Mikroprozessoreinheit angekop- 
peit und wirkt als Arbetlsspeicher FOr ein Programm. 
das in cinem Fcstwertspeicher (ROM) 63 (beispielswei- 
sc Typ 6830 von Motorola) gespeichert ist. Die Speicher as 
sind uber einen gemeinsamen Adressenbus 64 und einen 
gemeinsamen Datenbus 65 an die Mikroprozessorein- 
hcit angekoppclt. Die verschiedenen Scbalter31, 32,45, 
33 r 36, 35 und 38 (sowie ihre zugehorigen Lampen) sind 
an Ein-Ausgabesufen 68 und 69 angekoppelt (beispiels- so 
weise penphere Schnittstellenschaltungen vom Typ 
6620). Diese SchnUtsteHcnschaltungen sind Ober den ge- 
meinsamen Bus 64 und den gemeinsamen Bus 65 an die 
Mikroprozessoreinheit angekoppelt. Eine weitere 
Schnitistellenschaltung 72 dienl zusammen mit Lei- ss 
lungstreibem 73 und Leitungsempfangern 74 als 
Schniltstclle fQr die Ankopplung an das Synchronisa- 
tionsgerau 

Die analogen Steuerungen gemiB Fig. 4 sind in der 
Anordnung nach Fig. 5 enthalten und fiber einen Multi- bo 
plcxer 75 sowie einen Analog-Digitalkonverter 76 an 
das Mikroprozessor-System angekoppelt Der Analog- 
Digttalkon verier 76 uberfuhrt das Analogsignal in eine 
digitalc Form, um fQr alle errcrderiichen Funktioncn 
cine rein digitaJe Schnitlsteile zum Synchronisator zu 65 
schaffen. 

Die Programmterung von Mikroprozessoren ist an 
sich bckannt und wird daher rm einzelnen hier nicht 
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